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KEDVEZMENYEZETT:

LASRAM ENGINEERING KFT.
1044 BUDAPEST, EZRED U. 2. B2/2.EP.5.

PROJEKT AZONOSITO: GINOP-2.1.2-8-1-4-16-2018-00473

A PROJKET CIME:
INTELLIGENS LEZER-ROBOT VAGORENDSZER FEJLESZTESE

SZERZODOTT TAMOGATAS OSSZEGE: 598.000.000,- FT
A TAMOGATAS MERTEKE: 55%
A PROJEKT BEFEJEZESI DATUMA : 2021.09.30.

A projekt megvaldsitasat 2019. augusztus 1-én kezdte meg a LASRAM Engineering Kft. és 2021.
szeptember 30-én fejezte be. A projekt eredménye egy olyan UGj, a vilagon eddig nem alkalmazott
rendszerépitési konstrukcio, egy intelligens Iézer-robot vagocella, amely a jelenlegi magas, kb. 50%-0s
mellékidét minimalizalja. Az Uj konstrukcié lényege a speciadlis rendszerépitési elv, a magas szintl, a
komplex rendszert atfogdé rendszer kommunikacié. A rendszer informatikai konstrukcidja egyesiti a CNC
megmunkalas és a robot automatizalds elényeit, vezérlése és adatrendszere IPAR 4.0 rendszerelveknek
megfeleléen mikodik.

INTELLIGENS TECHNOLOGIA

A |ézeres vagasi alkalmazasoknak meghatarozd szereplik van a jarmd gyartastdl a miszergyartdson at a
mez6gazdasagi gépgyartasig. A kifejlesztett intelligens |ézer-robot vagdérendszer vezérlése és adatfolyam
megoldasa Ipar 4.0 rendszerelveknek megfelel6en miikodik. Az Gj, eddig még nem alkalmazott specialis
rendszerépitési elv, a kifejlesztett rendszer "okossaga", a magas szintl rendszer kommunikacié jelentésen
javitja a lézeres vagas hatékonysagat és kiterjeszti alkalmazasi lehetdségét. A projekt egy kisérleti
fejlesztést, termékfejlesztést valdsitott meg. A fejlesztés eredményeként elkésziilt Intelligens lézer-robot
vagérendszer egy forgalomképes, korszer(, értékesithet6 termék.
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AZ INTELLIGENS TECHNOLOGIA FO ELEMI:

CNC - ROBOT technika 6sszekapcsolasa

magas szintli kommunikacid: projekt, raktdr, termelési allapot, technoldgiai paraméterek, tavoli elérés
termelés és raktar optimalizalds megoldasa

képfeldolgozasi technikan alapulé dontési pont

megmunkalégép képességadatok felhasznaldsa

IPAR 4.0

Intelligens gyartasfolyam, robot 6ndllé program doéntés
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A MEGVALOSUT FEJLESZTES

RESZFELADATOK

1 Intelligens lézer-robot vagodcella kutatasa

Informaciogydjtés, kovetelményjegyzék készités, szabadalomvizsgalat, rendszerépitési
megolddsok kutatdsa, el6tervek készitése

Kritikus részegységek fejlesztése, kisérleti modellek megépités

2 A rendszer kommunikdcid kutatdsa, matematika modelljének kifejlesztése

A folyamatok szimuldcidja

A rendszer kommunikacio, a rendszer m(ikodés komplex algoritmusanak kutatasa

3 Prototipus épités, dokumentacio

A kutatasi eredmények 0sszegzése, Intelligens Lézer - Robot Vagdcella konstrukcidja.
Részrendszer tervek

Részrendszerek gyartasa (munkadarab tarolo egység, |ézer; sugarvezeté rendszer, feliratozo
egység, hajtaselektronika, robot automatizacio, kezel6 és kommunikacios felilet,képfeldolgozd
rendszer,biztonsagi rendszer

Rendszerintegracid

Prototipus gyartas

Technikai dokumentacio elkészitése
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